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SIMULINK MOJEJIb ACHUHXPOHHOI'O EJIEKTPOIIPUBOJA
HACOCY AJIsA HEPEKAYYBAHHSA HA®THU

HadToBl Hacocu MHUPOKO BUKOPHCTOBYIOTH y HadTorazomid ramysi. Jlus
YIOpaBIiHHSA  TEXHOJOTIYHMM TIPOIECOM TiepeKadyBaHHS HadTH IIHPOKO
BUKOPHUCTOBYIOTh enekTponpuBoj (EII) 3 ypaxyBaHHSM CHCTEMH MEepETBOpPIOBaY
gacToTH- acuHXpoHHUU ABUTYH (I[TY-AJl) (dbyHKIIOHATBEHY CXeMy MOKa3aHO Ha
puc. 1). B po6oti npoBeneno moaentoBanas y cepenoBuii MATLAB Simulink
EIl 3 A/l nadroBoro Hacocy. Imitaniiiny moaens AJl HaBeneHO Ha puC. 2

Puc. 2
Pesynbrat MozentoBaHHs : MEPEXiJIHI MPOIECH IBHUIKOCTI 1 MOMEHTY JIJIs
peXUMy MPSIMOT0 MYCKy 3 HAacOCOM Ha Bally JBUTYHa IOKa3aHO puc. 3 a), a
JTUHAMIYHY XapaKTepUCTUKY TpHU IpsiMoMy 3amycky AJl 3 HacocoM Ha Bajly Ha
puc. 3 0).
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