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ABTOMATMU3ALIA BU3HAYEHHA MNAPAMETPIB OAHO®A3HOI CXEMMW
SAMIWLEHHA ACUHXPOHOIO ABUTYHA

MapameTpn aCMHXPOHUX ENEKTPUYHUX MALLIMH € OCHOBOK ANA PO3PaAXYHKY
PEXUMIB POBOTM Ta XaPaKTEPUCTUK aACMHXPOHUX ENEKTPUYHMX MALLUMH 33
BiAMNOBIAHMMMN ENEKTPUYHUMMN CXeMAMM. 3arabHOBIAOMA TEOPIA eneKkTponpueoay,
METOAMKN PO3PaAXYHKY CTaTUYHMX Ta ANMHAMIYHUX XapaKTEPUCTUK, AKI BU3HAYaOTb
eNeKTPOMEXaHIYHI  BNIAaCTUMBOCTI Ta  eHepreTMyHi  MOKA3HWUKU  ACUHXPOHUX
€NeKTPONPMBOAiB, 3aCHOBAHI Ha BWMKOPWUCTAHHI MOCTIMHMX 3HA4YeHb MapameTpis
CXeMM 3amilleHHA mawuHn. [Mpn poboTi enekTponpueBoAy Ha AinAHui “ao
KPUTUYHOIO KOB3aHHA” BWMKOPUCTAHHA MOCTINHMX NAPaMeTpPiB AA€E NPUNAHATHI
pe3ynbtatn. OgHak, cig BiA3HAUYUTK, WO NPU 3aCTOCYBaHHI aCMHXPOHOrO NpuBoAay
3 penemHo-KOHTaKTOPHMM ynpaBaiHHAM, abo 3 nobygosoto 3a cxemowo PH - AL
(perynatop Hanpyru — A[l), aCMHPOHWUI ABUIYH MNPALIOE MPU KOB3aHHAX BULLE
KPUTUYHOIO, B TOMY YMCNi — Yy pPEeXMMi MPOTUBMMKAHHA. AK nokasaHo y [1]
XapPaKTeEPUCTMKM NobyaoBaHi 3 MPUNYLWEHHA MNOCTIMHMX MapameTpiB Cepro3HO
BiAPI3HAIOTLCA Bif PAaKTUYHUX XapaKTEPUK.

B nitepaTypi [1] HaBeaAeHUN aNropuTM BM3HAYEHHA NOCTIMHMX NapaMeTpiB
CXeMM 3aMilLLeHHA Ta NepeTBOPEHHA iX Y 3MiHHI. OgHaK NpU BUKOPUCTAHHI LbOro
aNropuTMy BUHUKAE HEObBXiAHICTb NOCNiA0BHOIrO HAabAMMKEHHA A0 NapaMeTpiB, AKi
Npu po3paxyHKax 4atoTb NACMOPTHI 3HAYEHHA KPUTUYHOTO MOMEHTY.

TaKa cuTyaLis BUKNMKAE NOTPeby aBTOMATU3YBaTM PO3PAXYHOK.

3a gonomoroto MMM MATLAB po3paxyHOK 3 NOCAIAOBHUM HabAMKeHHAM
napameTpiB 6yno 3anporpamoBaHO 3 OPOPMIEHHAM Yy BUINALI BiKHa B AKOMY
3[iINCHIOETbCA BHECEHHA BMXigHOI iHbopMmauii (nacnopTHUX AaHUX ABUryHa) Ta
BMBIA, PO3pPaxOBaHUX MNapamMeTpiB CXeMM 3aMilleHHA Ta KapTu HabamkeHHsA
KPUTMYHOIO MOMEHTY A0 NACNOPTHOrO 3aHYEHHA B 3aNEXKHOCTI Big NPOMIXKHUX
napameTpiB BTPAT Y aCMHXPOHOMY ABUTYHI.

MepeBipka poboTn po3pobneHoro nporpamHoro 3acoby (tynbokecy MMM
MATLAB) nokasana ii npauesgatHocTi. OTpumaHi 3a Aonomoror TynboKcy
napameTpu CXeMM 3aMillleHHA BMKOPUCTOBYKOTbCA Npu  po3pobui cuctem
YyNpaBaiHHA ACUMHXPOHMM ABUTYHOM 3a cxemoto PH - ALl Ta mopgentoBaHHI
TEXHOOTYHUX NPOLECIB.
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